ec

Izglttibas un zinatnes
ministrija

EKA ligums: 4000135540/21/NL/SC/hm
Eventech Lidar procesors (EveLiP)

Projekta apjoms: 100 000 EUR
Istenosanas laiks: 01.10.2021 — 01.09.2022

Projektu 1steno Eventech SIA (Latvija) ka vadoSais partneris un The Paradigm Factor (Lielbritanija) un CEA
(Francija) ka apakSuznéméji.

Projekta mérku apkopojums

Pasreizéjais tehniskais projekts attiecas uz $ada Lidar procesora projektéSanu, izstradi un testéSanu. Tas tiek
Tstenots atseviSkas elektroniskas komponentés, lai vélak izstradatu moduli, kas pilniba Tstenots, izmantojot
programmaparatiru, kas iestradata FPGA.

Sa projekta visparéjais mérkis bija projektét, izstradat un testét Lidar datu procesora bloku, kas spéj iegit 2-D
atmosféras véjus (U, un U;)) no datu sérijas, kas attélota ka 3-D lidara attélu skenéSana (X, t, intensitate) visa
interesgjosaja atmosféras diapazona.

Lidar procesors ietver Sadus izstrades posmus:

1) Pilntba stradajoSa bezsaistes algoritma izstrade ar
priekSapstrades posmiem, kas jaizvélas no tadiem rikiem ka
MatLab, Python un C/C++.

2) Reallaika 1. posma TstenoSana ar vienotu programmatdru
personalaja datora.

3) Reala laika prototipu izveide uz FPGA vai SoC.

Projekta ilgtspéja un ieguvumi sabiedribai, zinatnei, ripniecibai

Ar attélveidojo$a Lidar palidzibu tiks pétiti daudzi Zemes virsmas

. ~ - 16-channel FPGA-
aspekti, tostarp mezu seguma detalas, ledus segas, upes un grivas, [wp'hﬁmmn,,] [Usam:-“] [ "",ﬁ::ﬂﬁ”
ka arm zemddens un zemidens un okeana virsmas [idz 50 metru

dzilumam. 8is tehnologijas potencidlais pielietojuma spektrs
kosmosa un ar kosmosu nesaistitiem lidariem ir plass, nodroSinot
labas tirgus iespéjas Latvijas tehnologijai.

Galvenie tehniskie sasniegumi, tostarp sakuma un beigu TRL
Lai sasniegtu projekta mérkus, ir formuléti augsta [Tmena tehniskie

soli:
1) Pilnigs darba offline algoritms ar priekSapstrades posmiem

jebkura, izmantojot jebkuru riku MatLab, Python, C/C++. 2. attéls. EVELIP aparatdra samontéta korpusa.
2) Reallaika programmatiras izstrade personalaja datora
Windows  operétajsisttma, izmantojot C/C++ valodu, sefmEa— el

pamatojoties uz algoritmiem, kas iegati, izmantojot MatLab un
citus rikus offline rezima no daudzkanalu fotonu skaititaja datu
failiem.

3) PriekSprojektéSana un agrina HDL/SW izstrade. Kompaktas
prototipa ierices izstrade, izmantojot pieejamo FPGA prototipu
izstrades plati.

4) Detalizéta FPGA/SoC koda izstrade, kas paatrina korelacijas
funkcijas matricas aprékinus no mikrokontroliera kodola uz
FPGA.

5) Noveértét iesp€ju izmantot kosmosa kvalificeétus FPGA/SoC un
atminas komponentus ar nepiecieSamajam jaudam. 3. attéls. Véja novértésanas programmas

ekrana attéls, kas reallaika darbojas uz
Tehnologdiskas gatavibas [imena attistiba: no TRL1 lidz TRL3. Raspberry Pi Model 4B.




